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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S§ wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmmijacag podstaw opracowania dokumentaci
przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu i reatiji rob6t na drogach .

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
uzupetnieniem zamonych poboczy w trakcie prowadzenia robot gaanych z budow drogi dojazdowej do
gruntéw rolnych w m. Klucz .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdow,
umieszczenia ugdzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzagta jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce skltadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pol@mne poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Przygto do uzupetnienia i wyprofilowania poboczy po wylamejscince materiat rodzimy .
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycyce spratu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do uzupelniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t okénych w niniejszej ST powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
— réwniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcdw,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robd6t okéonych w niniejszej ST, mmma korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Uzupelnianie poboczy

Pobocza w miejscach zaonych , naleéy uzupeiné gruntem rodzimym — przgfo sredna grubcé
warstwy 2,00 cm , a naginie wyprofilowa i zagscic .

Miejsce, w ktérym wykonywaneg¢lzie uzupetnienie , nalg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstw materiatu uzupetniagego .

Zagszczenie utponej warstwy materiatu uzupetnagpgo naley prowadzé od kravedzi poboczy w
kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj sptu do zagszczania musi ly zaakceptowany przez dyniera.
Zaggszczona powierzchnia powinna dbyoéwna, posiada spadek poprzeczny zgodny z zaipym w
dokumentaciji projektowej, oraz nie posiadladow po przejciu walcdw lub zagszczarek.

Wskanik zagszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinieynost co najmniej 0,98
maksymalnego zggzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodmé&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhicga 1.

1 | Wskanik zagsszczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2 razy na 1 km

6.3. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaré$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow
1 | Spadki poprzeczne 2razy na 100 m

2 | Rownd¢ podiwzna co50m

3 | Rbwna¢ poprzeczna

6.3.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1%.

6.3.2.Réwnai¢ poboczy



4 Scinanie i uzupetnianie poboczy D-06.03.01

Nieréwndaci podtuzne i poprzeczne nalg mierzy fatg 4-metrovs . Maksymalny przavit pod tat nie
moze przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagirojektovs, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
— dostarczenie materialu uzupetnieggo,
- rozlozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalsoty ziemne.



